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NI 002

Nivel compensador
de precision

Corresponde a
sus exigencias

e Nivelaciones de maxima
precision, también con dife-
rentes distancias de punteria

e Tecnologia economica de
medicion

s Ampliareduccionde lain-
fluencia de errores sistemati-
cos

e Amplio confort de manejo
hasta la nivelacion
motorizada

e Poco esfuerzo fisico

e Alta velocidad de medicion

Nivelacion econémica
de maxima precision

® Nivelacioneslinealesde 1.* ordeny 2.%
orden
@ Nivelacidon motorizada
@ Levantamientos de precision de alluras en
técnica y ciencia, p. ej. para la averiguacion
de deformaciones en presas, en fundamen-
tos de edificios altos y en dreas de hundi-
miento por explotacion minera,
para la determinacién de movimientos
recientes del terreno,
en el moniaje de buques, aviones y urbinas,
Los equipos que fueron disponibles hasta ahora
precisaban una tecnologia molesta y costosa
para obtener la alta exactitud aspiradaen la
nivelacion de precision.
En el NI 002, precision y economia guardan una
relacion muy ventajosa. La estabilizacidn de la
linea visual con horizonte cuasiabsoluto - reali-
zada unicamentea en el NI 002 y patentizada —
garantiza una maxima precision y, @n unién con
el confort sin par de manejodel NI 002, suma
eficiencia enla nivelacion, Eslas propiedades
del NI 002 brindan, ademds, perspeclivas entea-
ramente nuevas para la nivelacion de precision
através de la llamada nivalacion motorizada, y
abren al NI 002 campos de aplicacién completa-
mente nuevos, p.e|. en la industria.

Tecnologia ventajosa
de levantamiento merced
al horizonte cuasiabsoluto

Para la honzontalizacion fina de |a linea visual,
@l NI 002 esta equipado con un compensador de
diseno especial. La mira es reproducida por el
objetivo del NI 002 sobre un espejo plano sus-
pendido pendularmente a mediadistanciafc
del objetivo. Con esto se consigue una horizu, -
talizacion automatica de la linea visual. El com-
pensador de disano nuevo corresponde a eleva-
das exigencias encuanto a antimagnetismo y
funciona en una margen amplia con elevada
exactitud de calado. Dado que el espejo plano
desplazable sirve asimismo como elemento de
entoque, la compensacion queda garantizada
con exactitud a cualquier distancia de punteria.
El espajo plano reenvia el rayo dé madicion al
reticulo dispuesto en el NI 002 sobre el objetivo.
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El siguiente sisterna bptico de cbservacion -
prismas desviadores, sistema telescopico, ocu-
lar — no ejerce influancia alguna sobre la situa-
citn de la linea visual, mercad a lo cual resulta
insensible a desajustes. La horizontalizacion de
la linea visual s ajustada por la fabrica. Es
sumamente estable y no necesita serreajuslada
por el usuano,
“fuencias externas, p. 8j. fluctuacionas da lam-
ratura, producen desviaciones minimas de la
posicion nominal, tanto @n los compensadores
como tamblén en los niveles de burbuja. Los
resultantes errores sistematicos de aliura son
eliminados en la nivelacion de precision con el
NI 002, por medio de un novedoso sistema
técnico-funcional: haciendo girar el botdn de
conmutacion se vira el compensador del NI 002
an 180", La medida entre las posiciones |y |l del
compensador da el horizonte cuasiabsoluto

cuya desviacion residual absoluta es menor de
4"

El horizonte cuasiabsoluto ha posibilitado en
todo el mundo una tecnologia nueva y mas
econamica de levantamiento para la nivelacion
de precision:

@ Estacionamiento con «medicién a pasos»
durante la nivelacion, porque la exactitud no
es perjudiciada ni siquiera por varios metros
de diferencia entre las vistas hacia delante y
hacia atras;

Mayor seguridad de la nivelacion, merced a
{a exclusitn de errores de estacionamianio;
Exactitud constante también an terrano mon-
tanoso y en el levantamiento industrial con
muy difereantas distancias de punteria
Acortamiento dal camino de nivelacion,
gracias a la adaptacion gptima a las condi-
ciones locales

supresion de la sombrilla adicional para el
equipo

A pesar de la conmulacion del compensador
se necesitan solo cuatro lecturas por esta-
cion (graduacion izquierda en la posician |
del compensador y graduacion derecha enla
posicion |, cada vez envista hacia delante y
hacia atrés).

Micrémetro de objetivo -
libre de errores
de desplazamiento

El diseno de los sistéemas compensador y teles-
chpico det NI D02, onico en Su g&naTo, permitic
por primeara vez la inclusion de un micrémetro de
objetivo @n un nival compeansador. La escala
micrometrica (54 10 mm) y el objetivo estan
rigidamente unidos y son desplazables vertical-
mente ¥ a angulorecto con la linea visual, por
medio de una corredera. Con eslo quedan ex-
cluidos de antemano los errores de desplaza-
miento qua pueden acurrir con los micromatros
de placa plana. Almismo tiempo se cumple con
esla disposicion el pnncipio del comparador de
Abbe favorable encuanto sae refiera alafre-
cuencia tedrica de errores.
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Ocular giratorio

El NI 002 cuenta con unocular giratorio que
permite al observador medir las vistas hacia
delante y hacia atrés sin tener que cambiar su
propia posicidon. Cuando se vira el ocular girato-
rio a la posicién més ventajosa para la observa-
cion, un engranaje planetario muéave un prisma
especial dispuesto en la trayectoria de los rayos
y que cuida de que las imagenes de la mira de
pracision, del nivel esférico y del micrometro
aparezcan siempre derechas y de lados no
invertidos en el campo visual. Este dispositivo

permite emplear el Nl 002 también en
condiciones de espacio muy reducido.
ivel esférico translucido
nivel aslérico translicido para la horizontali-
ion aproximada del NI 002 es reproducido en
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el plano de la imagen del ocular giratorio. Todos  Sistema de enfoque Mira digitalizada
FEIE alemeantos visualmente observables — ima- -

dgrrimpriz gy aasiviseosio B aproximado-fino de precision |
eafﬁnm::- - quedan asl sindpticamente reunidos  Este sistema permite por una parte cambiar el Una novedosa mira digitalizada de precision
en &l campo visual del telescopio de modo que enfoque rapidamente en toda la gama compren- facilita la lectura de los valores de madicidn. En
pueden ser controlados con facilidad en cual- dida entre 1,5 m & infinito, y por la otra ajustar las miras con graduacion de 5 mm asta numera-

quier momento. con delicadeza la nitidez requerida para una da cada segunda raya y enlas con graduacion
meadicién de méxima precision. El botéon de de 10 mm, cada una de las rayas, Con esto sa
Visar rectangular enfoque esta dispuesto, talcomotodoslosotras  evita el contea de las rayas de graduacidn, y

elementos de manejodel NI 002, aambos lados  operacién molesta y pasible de errores. Por

del instrumento, a fin de que se puedan aprove-  medio de dispositivos apoyamiras y bases por-
char de lleno las ventajas del ocular giratorio. tamiras se pueden estacionar las miras segura-
mente y en posicion exactamente vertical.

A fin de que un observador dispuesto al lado del
instrumento pueda también alinear el NI 002

rapida y seguramente a la mira de precision, se
hallan incorporados en el NI 002 dos visoras DlEPﬂE itivo

rectangulares que funcionan segun el principio i
de coincidencia. de iluminacion FﬁLﬂlpﬂF'le miras
A I ient Por medio de un adaptador especial se puede Industriales
coplamiento fijar al N1 002 un dispositivo de iluminaciénA.  Paralanivelacion y alineacion enla construc-
de resbalamientoy Este ilumina el nivel esférico translicido y el cién de maquinaria grande y en el montaje de
micrometro en &l campo visual del antegjo, de instalaciones industriales sirven reglas de vidrio
accionamiento lateral modo que se puede trabajar también conmalas  graduadas en forma parecida a las miras de
sin fin micromeétrico condiciones luminicas y enla noche. precisidn (longiiud de la graduacion: 0,26 m).
El acoplamiento de resbalamiento facilita consi- Conforma »’as dietniag Ormas da log eleman-
d tos - ranura, arbol, plano magnetico o no ma-
erablemente el apuntamiento aproximado a la nético. otc.. se suministran los apropiados dis-
mira de precision, El apuntamiento de precision 8 it Vﬂ:ﬁ dall =
se electua luego por madio del accionamiento poe o
lateral micrométrico sin fin,
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Racionalizacion por
la nivelacion motorizada

Con el transporte del instrumento y de las miras
por medio de automadviles o motocicletas se
puede conseguir en la nivelacion de precision
una ganancia esencial de la efectividad. Esle
procedimiento, la llamada nivelacién motoriza-
¢ lue desarrollado en la Universidad Técnica
=< Dresde.
El nivel compensador de precision NI 002 ofrece
las mejores condiciones para esta tecnologia,
primero porque merced al horizonte cuasiabso-
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luto es suficiente efectuar el estacionamiento a
base de cuentametros corrientes en el comercio
& instalados en los vehiculos, y segundo porque
el ocular giratorio y los elementos de manejo
dispuestos en ambos lados del instrumento
permiten efectuar el levantamiento cdmoda, ra-
pida y exactamente también desde el automavil.
Determinados elemeantos requeridos para el es-
lacionamiento exaclo del NI 002 y de las miras
desde el vehiculo, son suministrados por noso-
tros: Un tripode especial, una cabeza eslérica
para la horizontalizacion aproximada, dos bases
portamiras con pisones de mano y dos miras de
precision (segun deseo también de 3,5 mde
largo) preparadas para la fijacion a un automo-
vil. Estos elementos han de ser montados por el
usuario alos vehiculos.

La nivelacion molorizada con el NI 002 ha sido
praclicada hasta ahora con gran éxito en la
RDA, en Suecia, en los EE. UL, enlos paises
bajos, enla AFA, enla RS de Checoslovaquia y
en Francia. Con exactitudes del ordende + 0,2
a 0,3 mm/km se ahorraron en ello hasta el 40%
de tiempo de trabajo y el 25% de gastos.
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1 3 m, 10 mm/dig.
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| Volumen de suministro

Nivel compensador de precision
NIDOZ2/M 5

| NIDO2/M10

(gama micrométrica de 5 mm 6 10 mm, respecti- *

4 vamente)

Junto con el instrumento se suministran: visara,
herramientas de ajuste, proteccidn contra la
intemperia, instruccionas de manajo, estuche
con dispositivo portador

Tripode 3sk con tornillo de sujecion AS6 6
Tripode 3v con lormillo de sujecion AS 6
Miras de precision, por pares en estuche

3 m, 5 mm/dig.

1.75 m, 5 mm/dig.

1,75 m, 10 mm/dig.

Dispositivo apoyamiras para miras de preci-
sion de 3 m, en estuche

Base portamira

Equipo de mira industrial, 5 mm

1 regla de vidrio con graduacidn de 5 mm, con

&
accesorios de soporte, en estuche :
Equipo de mira industrial, 10 mm
1 regla de vidrio con graduacion de 10 mm, con
accesonos de soporte, en estuche
Dispositivo de iluminacion
Dispositivo de iluminacion A para el NI D02 y
para el equipo de mira industrial
Adaplador para el empalme del dispositivo de
fluminacion A al NI 002
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Datos técnicos

Precision de la medicion

Error medio con nivelacidn doble

de 1 km +0,2 mma £ 0,3 mm

Anteojo

Posicion de laimagen derechay de lados
nainvertidos

Aumento 40 veces

Diametro libre del objetivo 55 mm

Angulo del cdmpo visual (vertical) 116’

Distancia minima de punteria 1.5m

Constante de multiplicacion 100 £ 1%

Conslante de adicidn +04m

Nivel esférico translicido

Valor angular para una desviacion de 2 mm

de la burbuja 8'

Compensador

Margen funcional + 10’

Exactitud media de calado + 0,06"

Tiempo de calado <18

Dimensiones [m]

NI 002 con plataforma nivelante

de tres tornillos 0,37 =0,16x0,31

Estuche 0,38 0,19 % 0,37

Tripode 3sk (altura) 1,33

Tripode 3v (altura) 1,00a1,57

Pesos [kg]

NI 002 con plataforma nivelante

de tres tornillos 6.5

Estuche con pequefos accesorios 51

Dispositivo portador 03

Tripode 3sk 6,5

Tripode 3v 5.8

Mira de precision de 3 m, digitalizada 6.0

Mira de precision de 1,75 m, digitalizada 4.4 3

Lt
HJIH.I lnl--lu -

.

:npuu;-u-u“u.um = N e - P e oy M —"‘!."‘::-'.,,.._

" | ST n:-_-'luhuuuu M b 10 - - - s e tl.l'l‘;'u‘:.p ﬁh'.'p’u ’

=-Fj I. ::J:. l'llll‘

T i 2 -y -
O i GRRLE l--hlﬂul..lh: (WA Woh NS e "ll By
bam l--lf-i'l-lli-._,_i.‘.d. T PR PR =
'l--l'l-l-,-lll-..-.r.n_:-r-.
— -
e AR AN BEF WENRIEEYETT ¥
i

et

F—:.lq.q B




